Utilisation du moteur asynchrone

Le moteur asynchrone triphasé, d’une puissance de quelques centaines de watts à plusieurs mégawatts est le plus utilisé de tous les moteurs électriques. 

Son rapport coût/puissance est le plus faible. 
Associés à des onduleurs de tension, les moteurs asynchrones de forte puissance peuvent fonctionner à vitesse variable dans un large domaine (les derniers TGV, le Tram de Strasbourg, ...).

Toutefois l’emploi de ce type de moteur est évité en très forte puissance (P > 10 MW) car la consommation de puissance réactive est alors un handicap. 

Remarques : en électroménager (lave-linge) la vitesse des moteurs asynchrones n’est pas réglée par un onduleur, mais ces moteurs possèdent plusieurs bobinages. Il est alors possible de changer le nombre de paires de pôles et donc la vitesse.

 Plaque signalétique
	Exemple d’une plaque signalétique d’un moteur asynchrone :

La puissance de 3kW est la puissance utile nominale.

Ce moteur est prévu pour être brancher en triangle sur un réseau de 380V à 415V.
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Le couple de démarrage est
grand devant le couple nominal
: le moteur peut démarrer en
charge
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Couple nominal

Couple de démarage du moteur.
On constate que ce couple est fort : la machine peut
démarrer en charge.

Zone de fonctionnement du moteur.

On constate qu’elle est presque linéaire.

Cette partie de la courbe est trés verticale : la vitesse
varie peu avec la charge.

La zone de fonctionnement peut tre
modélisé€e par une droite






Caractéristique mécanique Tu = f(n)

[image: image1.wmf]
