La régulation


[image: image1.jpg]15.2. Baisse du colft de I'installation & Gain de temps

On reconndit une bonne régulation par sa capacité & accélérer le systéme sans entrainer de
dépassement de la consigne.

Exemple

s = B s v

Dans I'exemple ci-dessus, une bonne régulation a pour conséquence une diminution du femps
nécessaire & I'élévation de la température, ainsi que I'économie d'un dispositif de
refroidissement.
1.6. Régulation ou Asservissement

Dans une régulation, on s'aftachera & maintenir constante la grandeur réglée d'un systéme.
Soumis & des perfurbations. Dans un asservissement, la grandeur réglée devra suivre au
plus prés les variations de la consigne.

16.1, Asservissement de position

+ Robotique

+ Machines-outils :

+ Imprimantes

 Table tragante.

16.2. Asservissement de vitesse

 Laminoirs :

+ Enrouleur :

+ Braches de machines-outils :

* Lecteur de CD

* Missiles

16.3. Asservissement d'efforts

+ Gouvernes aéronautiques :

+ Machines dessais de forces

+Presses :

 Systéme de freinage ABS
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[image: image2.jpg]17. Les servomécanismes
On cppelle servomécanisme, un systéme asservi dont le réle consiste & amplifier la
puissance et dont la grandeur réglée est une grandeur mécanique telle qu'un effort, un
couple. la position ou I'une de ses dérivées par rapport au femps, comme la vitesse ef
Iaccélération.

18. Fonctionnement en boucle ouverte (Manuel)
On parle de fonctionnement en boucle ouverte quand on n'ufilise pas la mesure de la
grandeur réglée. Ce n'est pas une régulation.

Systeme

Exemple : Contrdle de la vitesse de rofation d'un mofeur & courent confinu por
V'infermédiaire de sa tension d'alimentation.

19. Fonctionnement en boucle fermée (Automatique)
Clest le fonctionnement normal d'une régulation. La mesure de la grandeur réglée permet
de mesurer son écart avec la consigne et d'agir en conséquence pour s'en rapprocher.

Grandeur

Commande Reglée
>

Consigne

Régulateur

Mesure
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[image: image3.jpg]2.2. Schéma fonctionnel
22,1, Représentation d'un systéme
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22.2. Symboles fonctionnels

Sommateur et soustracteur
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Branchement (prélévement de signal)

22.3. Schéma fonctionnel
Réle : Décrire et anolyser les relations d'un systéme & partir de sa décomposition
graphique en module fonctionnel

On peut représenter une régulation de la maniére suivante:
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